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P'.A T E N T A N S P R U C H 



Nach dem Verdrangimgsprinzip wirkende Kraft- oder 
. Arbeitsmaschine mit zwei Rotoren (5 und 10) und einem 
Drehkolben (.13 und l4), welche miteinander nach def 
Art eines Kreuzgelenks oder Kardangelenks verschwenk- 
bar verbxind^n sind, wobei die beiden Rotoren in einem 
ZylindergehSuse (1, 2) zueinander abgewinkelt oder ver- 
schwenkt gelagert' sind, 
dadurch .^ekennzeichnet , daB ; 

. der Kolben (13 j 14) naohgiebig oder radial \md axial 
verschieTpbar ausgefiihrt ist. 

U N T E R A N S P R 0 C H E : 

Mas chine nach Anspruch 1 . 

dadurch gekennzeichnet, daS 

der Kolben in zwei Kolbenhalf ten (13, 1 4) 

geteilt ist, und diese Kolbenhalften eine 

axiale irnd radiale Verschiebiing gegeneinander 

zulassen. 

Maschine nach Anspruch 1-2 
dadurch gekennzeichnet, dafl 

der Kolben, wie Fig. 1 zeigt, klauenartig Ubereinander- 
geschoben, verschiebbar ausgefiihrt ist. 

Maschine nach Anspruch 1-2 
dadurch gekennzeichnet , dafl 

der Kolben aus zwei Kolbenhalften besteht, die mit- 
einander uber eine Mitnehmerscheibe, die den axialen 
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und radialen Ausgleich gewahrleistei, verbunden 
slnd. 

5. Maschine nach Anspruch 4 
dadurch gekennzeichnet, dafl 

die Kolbenhalften Klauen aufweisen, die in die 
Mitnehmerscheibe eingreifen und so den axialen 
imd radialen Ausgleich gewShrleisten. 

6. Maschine nach Anspruch 4 
dadurch gekennzeichnet, dafi 

die Kolbenbolzen (17, 18) klauenartig tiber die 
Kolbenhalften in die Mitnehmerscheibe eingreifen 
und so das axiale und radiale Spiel ausgleicheil. 

7. Maschine nach Ansprtichel - 6 
dadurch gekennzeichnet, daB 

• Jede der durch eine Gabelinneiiflanke begrenzte 
Kolbenseite einen mit dieser fest verbundenen 
Kolbenbolzen trSgt, welcher in der cjevreiligen , 
Gabelflanke gelagert und durch einen Schlitz der 
Gabelflanke in die Lagerbohrungen einfUhrbar ist. 

8. Maschine nach Anspruch 1-7 
dadurch gekennzeichnet, daB 

der zu den Lagerbohrungen fUhrende Schlitz gegenUber 
den Rotorachsen geneigt ist. 

9. Maschine nach Anspruch 8 
dadurch gekennzeichnet. daB 

der Schlitz gegenUber der Rotorachse unter dem Winkel 
geneigt ist, unter dem sich die Rotorachsen in ihrer 
gemeinsamen Ebene schneiden. 

10. Maschine nach Anspruch 1-7 
dadurch gekennzeichnet, dafl 

die Gabelflanken Schlitze aufweisen, welche im 
wesentlichen in radialer Richtung zu ihren Lagerbohrungen 
fUhren, 

daB die Breite der Schlitze geringer ist, als der 
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daB . d±6 Schweiikliolzen in Lagerbuchseu gelagert 
sind , welchi^ Lagertuchs en an zwei parallelen 
. I5eitett. au^ di^ Breite des Schlitzes abgeflacht und 
. .. gegeriUbeip . der Lagerbohrung verdrehbar sind. 

11. .JIaschirie. nach einem .de^^ 1 bis 6 

" daduif cH gekennzeichnet . dafi . 
. : .-der.Kolbe^ 14) und die Kolbenbplzen (17, 18) 

. - als ausgefUhrt sind, und . daS der 

koiben aii den B6i.z«n Auflagerflachen abge- 

stUtzt ist . 

.12* Maschine iiach f inexit der vorangegangenen AnsprQche 
• 8 bis 11,^^ ^ 

dadixrch gekennzeichnet; daB 
. ; ' die Kolbenbol is) zwischen ihreh Lagerend- 

teilen eine U-formige Ausnehmung (19,. 20). besitzen, 
iind derart .iit ihren Lagerendteilen . in den Bohrungen 
(Ti, 12^^^^^ 11) gelagert sind,. dafl 

die U-f6rmigen Ausnehmungen (U-Grm 19, 20) klauen- 
fSriiiig vbreinsuiderste^^^ (13, 14) zwi- 

• isch^n.sich fiihren. . . 

13. MascMne .na^ch einem der voran Anspriiche, 
daduf'Ch gekennzef clmet , daB 
der Kolben aus Blsch gefertigt ist. 

.. .. ' . . I. - . 

. 14. : :MascM nach Anspruoh 13 
. : dadurch .gekennzeichnet , daB 

\da:s Blech zum Ausgieich der Ungenauigkeiten 

. .; f edernd vorgespaimt ist . 

15. Maschine na^ 14 

' .- • dadur ch gek ennz e 1 chne t , daB 

daajBlecfe p zu seinen parallelen Seiten- 

kantenpaafen . elnm eine . Richtxing land zum ' 

anderen iu-die andere Rich^ aufgewSlbt ist. 
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16. Maschine nach einem der vorangegangeuen 
Anspriiche , 

dadurch gekennzeichnet. dafi 

der Kolben zweiteilig (KolbenhSlften 13, 14) 

ausgefiihrt ist, 

daB beide Kolbeohaiften derart ausgebildet 
sind und aufeinanderliegen, dafl sie das in der 
Mittelpunktebene zu bildende Vieleck ausfUllen, 
daB jede Kolbenhalfte in jeweils einer der Rotor- 
gabeln (6, 11) mittels Schwenkbolzen (17, 18) 
schwenkbar gelagert ist, 

und daB die Kolbenhalften derart formschlUssig 
miteinander verbunden sind, daB ein Drehmoment 
Ubertragen werden kann, jedoch ein Spiel in 
Achsrichtung der Rotoren zwischen den Kolben- 
halften zugelassen ist. 

17. Maschine nach einem der vorangegangenen 
Ansp ruche 12 bis 16, 
dadurch gekennzeichnet , daB 
zumindest eine Kolbenhalfte (13, 14) 
im zur Mittelpunktebene senkrechten Querschnitt 
U-f5rmig (Grund 15, Flanken 16) ausgebildet ist 
und die jeweils andere Kolbenhalfte klauenformig 
umgreift. 

'18. Maschine nach Anspruch 17 

dadurch gekennzeichnet . dafi 

die Kolbenhalften Uber ihre U-fSrmigen Flanken 
(16) drehfest miteinander gekuppelt sind. 

19. Maschine nach einem der AasprUche 20 bis 31, 
dadurch ^ekennzeichnet, dafl 

deweils ein Kolbenbolzen mit jeweils einer 
Kolbenhalfte fest verbunden ist. 

20. Maschine nach Anspruch 17 oder 18, 
dadurch gekennzeichnet. dafl 

die Stirnfiachen der Flanken (16) jeder U-f6rmigen 
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. - Kolbenhalfte als Auflagerflachen ausgebildet sind, 
mit welcher die Kolbenhalfte (13, 14) sich 
' an jeweils einem als gesondertes Bauteil ausgefuhrten 
Kolbenbolzen (.17, 18) abstiitzen, und daB die 
Stirnflachen der U-formigen Flanken (16) beider 
Kolbenhalften (13, 14) gemeinsam mit der Grimd- 
flache (15) der U-fprmigen Kolbenhalften das in 
der Mittelpunktebene des Kolbens zu bildende Viel- 
eck ausfullen. 

21. Maschine nach Anspruch 20 
dadurch gekennzeichnett daB 

be± mehrteiligem Kolben jeder Bolzen (17, 18) 
eihe.. zur iSchwenkachse parallele Dichtleiste (23) 
aufweist, durch welche die nicht auf diesem Bolzen 
... abgesttitzte Kolbenhalfte gegentiber diesem Bolzen 
abgedichtet wird. 

22. Maschine nach Anspruch 21 
dadurch gekennzeichnet, dafi • 

die Dichtleiste (13) fedemd (Feder 24) gelagert 
ist.' 

23. Maschine nach Anspruch 22 
dadurch gekennzeichnet , dafl 

die Dichtleiste aus mehreren aneinanderiiegenden, 
die Dichtnut in ihrer Lange nicht ausfUllenden 
' • Dichtstticken besteht, wobei jedes StUck an seinem 
einen^Ende eine unter Fliehkraft gegen einen An- 
. schlag laufende Abschragung aufweist. 

. 24. Maschine nach einem der vorangegangenen Anspriiche, 
dadurch gekennzeichnet, daB 

ciie Rotoren (5, 10) eine Dichtleiste aufweisen, 
durch welche die Rotoren gegeniiber den Kolben- 
bolzen bzw. der von ihnen getragenen Kolbenhalfte 
parallel zur jeweiligen Sohwenkachse abgedichtet 
sind. 
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25. Maschine nach einem der vorangegangenen 
Anspriiche , 

dadurch gekennzeichnet , daB 
die Rotoren gegeniiber dem Kolbenbolzen bzvr, 
der von Ihnen getragenen Kolbenhalfte durch 
eine mit Sperrfliissigkeit gefullte, zur Schwenk- 
achse parallele Nut abgedichtet sind. 

26. Maschine nach einem der vorangegangenen 
Anspriiche , 

dadurch gekennzeichnet, daB 
die Rotoren auf zumindest einer Normalehene 
durch mit Sperrfliissigkeit gefullte Nuten gegen- 
iiber dem Kugelgehause abgedichtet sind, 

27. Maschine nach einem der Anspriiche 
1 bis 25, 

dadurch gekennzeichnet , dafl 
die Rotoren gegeniiber dem Kugelgehause auf 
zumindest einer Normalebene durch Labyrinth- 
dichtungen abgedichtet sind, 

28. Maschine nach einem der Anspriiche . 
1 bis 25 

dadurch gekennzeichnet, daB 
die Rotoren gegeniiber dem Kugelinnenraiam auf 
ziamindest einer Normalebene durch ringfSrmige 
Dichtleisten abgedichtet sind. 

29. Maschine nach einem der vorangegangenen 
Anspriiche, 

dadurch gekennzeichnety dafl 

die Maschine zwei AnschluBstutzenpaare (26 , 27) 
aufweist, wobei jeder Druckstutzen nahe an einer 
Rotorlagei^ung angeordnet ist, und wobei das Gehause 
(1, 2) in der Normalebene zur Antriebswelle (4) 
geteilt ist. 
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30^* Maschine nach einem der Anspriiche 
. ::i bis 28 ; 

dadurch gekennzeichnet , daB 
. - das Gehause derart geteilt ist, daS Saug- und 

DruGkstutzen, welche jeweils in der Aquatorebene 

zup Antriebswelle (4) angebracht sind, 
. iii oeweils. einer Gehausehalfte geraeinsam mit 

d0r I^geribohrung fur die .Rotoren liegen, 

51. Maschine hach einem der vorangegangenen 
. AiisprUche, . 
: dadurch gekennzeichnet^ dafi 

an dem Druckstutzen eine sich in Umfangsrichtung 
erstreckende keilifSrmige Oltasche zur hydrodynami- 
schen Schmierung des Rotors angeschlossen ist. 

32. Maschine nach einem der vorangegangenen 
Anspjruohe, 

dadurch ^ekennzeichnet y dafl 

dle.Lagerung des Blindrotors als Lagerpfanne 
* ausgebildet ist, welche zur axialen Entlastung 
; des Blindrotors, durch eine Leitung mit der 
\ Druekseite der Maschine verbunden ist. 
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BESCHREIBUWG UMD PATENTANSPRUCHE 
der neuen 

DREHKOLBEN-KRAFT- Oder ARBEITSMASCHINE 



Die Erfindung betrifft eine nach einem neuartigen 
VerdrSngerprinzip arbeitende Kraft- oder Arbeitsmaschine, 
die im wesentllchen aus drei drehenden Teilen - zwei 
Rotoren und einem vierfach wirkenden Kolben besteht, 
die kreuzgelenkartig miteinander verbunden imd im 
ZylindergehSuse verschwenkt gelagert sind, das Zyiinder- 
gehSuse in zvrei doppeltwirkende Zylinderhalften teilt,. 
so dafl eine geschlossene Vierzylindermaschine entsteht. 

Diese als Kompaktbauweise herzustellende Kraft- oder 
Arbeitsmaschinen mit drehendein Kolben sind bekannt', und 
haben sich in der Praxis, weil sie kleiner und kompakter 
bauen, keine hin- und hergehenden Kolben haben und die 
Steuerung exakter und weniger anfSllig ausgefUhrt werden 
kann, trotz yieler Nachteile zua Vergleich mit Hubkolben- 
maschinen, bestens bewahrt. Die VergrSflerung und Verkleine- 
rung. der ArbeitsrSiime bei diesen Kraft- oder Arbeitsma- . 
schinen mit kreisendem Kolben basieren entweder durch 
eine exzentrische Lagerung des Kreiskolbens oder duch 
Ineinanderlaufen zweier oder mehrerer Rotore, Drehkolben, 
Schrauben Oder Zahnrader etc. Bei den Kreiskolbenmaschinen 
mit exzentrischer Lagerung des Kreiskolbens weicht die 
Dichtkante des Kreiskolbens von der Kreisbahn ebenso ab, 
wie bei der Drehkolbenmas chine, so dafi die Abdichtung 
Uberhaupt nicht oder nur ungenUgend erfolgen kann. 
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Die seit. .eiHem Jahrzehnt bekannte Kraft- oder Arbeits- 
maschine mit drehendem Kolben in einem kugelfSrmigen 
Zylindergehause scheint diese vorhin genannten Nachteile « 
Uberwuiiden zu haben, aber die Praxis in den letzten 
Entwicklungsjahren hat gezeigt, daB auch diese Bauart 
von Kraft- od." Arbeitsmaschinen ungemein viele Ab- 
dichtungsprobleme mit sich bringt, fur welche es keine 
LSsung gibt. Und zwar deswegen, veil die drei rotierenden 
Telle (zwei Rotoreund ein Drehkolben) kreuzgelenkartig 
miteinanfer verbunden sind und im kugelformigen Zylinder- 
gehaluse kinematisch uberbestimmt (hyperstatisch) gelagert 
sind, was die Lager verspannt iind wegen den imvermeidlichen 
Warmedehnungen, Fertigungstoleranzen imd auftretenden 
Spannixngen durch Driicke imd KrSfte das axiale und radiale 
Spiel der Rot ore und Kolben bei der Abdichtimg zu d-erartigen 
Schwierigkeiten fUhren, daI3 die Lebensdauer und Einsatz- 
moglichkeit sehr begrenzt ist. 

Der Erfindung iiegt n\m die Aufgabe zugrunde , eine Kraft- 
und .ArbiBltsinaschine zu entwickeln, bei der der Kolben 
so ausg.efUh;rt wird, dafi er eine radiale und axiale Ver- 
scbiebimg zula&t und bei Abniitzung, Warmedehnung, Fertigungs- 
toleranzen und spnstigeh Ungenauigkeiten durch Gasdruck 
Oder Schubkrafte, Shnlich.der Platte beim Plattenventil, 
sicti in. die, Dichtspalten nachsetzen kann und diese dabei 
ohine Wkrmedehniangsringe etc. exakt abdichtet, sodaB fertigungs- 
technisch und durch VerschleiB und warmedehnung bedingte 
Toleranzen in der Lagerung der Rotore und des Kolbens ohne 
EinfliiB auf die Abdiehtung der ArbeitsrSume ausgeglichen 
werden kSnn^n. . 

Erf induhgsgemaB wird dies dadurch erreicht, daB der Dreh- 
kolben. in zwei Kolbenhalf ten geteilt wird, die gegeneinahder 
eine axiale und radiale Verschiebung zulassen, injiem man 
sie entweder u-f5rmig und klauenartig Ubereinander schiebt, 
und die KrSf te xmd Momente direkt tiber das Kolbenpaket 
(zwei, Kolbenhalf ten) Ubertragt, oder zwischen den beiden 
Kolbenhaiften eine Mitnehmerscheibe ahordnet und die Krafte 
liber die Planfiache der Mi tnehmerscheibe Ubertragt, sowie die 
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Momente iiber Klauen des Kolbenbolzens oder Klauen direkt 
vom Kolben, die in die Mitnehmerscheibe eingreifen \md 
so als Kupplungsscheibe die radiale und axiale Verschiebung 
gewahrleisten. Dadurch wird die hyperstatische Lagerung 
aufgehoben imd die Drehkolbenhalften bekommen die Moglichkeit, 
sich bei Abniitzung, Warmedehnung, Fertigungstoleranzen und 
sonstigen Ungenauigkeiten,dnrch Druck oder Schub in die Dicht- 
spalten nachzusetzen, wobei die rotatorische imd translatorische 
Bewegung der Drehkolbenhalften und Rotore hydrodynamisch oder 
hydrostatisch entlastet werden konnen, und die Massen aller 
drehenden Telle (Rotore und Kolbenpaket - zwei Kolbenhalften, 
Kolbenbolzen und Mitnehmerscheibe - ) konzentrisch verteilt sind 
und daher ohne Auswuchtorgane statisch und djmamisch ausge- 
wuchtet sind. Lediglich die durch die Verschwenkung des Kardan- 
gelenks auftretende Beschleunigungs- und Verzogerungsmassen- 
krafte auf der Blindwelle und ein kleiner Teil am Kolbenpaket 
sind iCrei, aber so klein, daS sie in der Praxis an Bedeutung 
yerlieren. 

Der Vorteil der erfindungsgemaBen Losung liegt darin, daB der 
Kolbenkorper nicht von der Zylinderv/and wahrend der translato- 
risohen und rotatorischen Bewegung abweicht und mit nur sehr 
schmalen oder breiten Dichtflachen bzw. Dichtzonen ausgestattet 
werden konnen, in denen zusatzliche Labyrinthe oder Dichtleisten 
Oder Ringe vorgesehen sein konnen, wenn dies bei bestimmten 
Ausfuhrungen notwendig ist. 

Ein weiterer Vorteil besteht darin, daB die Krafte bzw. Dreh- 
momente zwischen den mit einander verbundenen Einzelteilen der 
Maschine in keinem Fall uber Dichtflachen ubertragen werden. 
Ferner wird bei der Kraft- od. Arbeitsmaschine nach der Er- 
findung weitestgehend vermieden, daB rotatorische und trans- 
latorische Bewegungen uberlagert werden. Die erfindungsgemSBe 
Kraft- Oder Arbeitsmaschine ist gegentiber Fertigungstoleranzen, 
warmedehnung und VerschleiB unempfindlich imd Uberdies wartungs- 
frei. 

Zur Lagerimg des Kolbens gegentiber dem Antriebsrotor bzw. 
Schwenkrotor kann der Kolben f estverbundene Kolbenbolzen auf- 
weisen, die durch einen Schlitz der Gabelflanken in die Lager- 
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■ bbhi^gen-. e^^^ Vorteiliaafte AusfUhrungsformen 

(iies% ; AusMlc^^ Erf indurig slhd durch die Anspruche 

.7^Ms.i1■g^ 

Bei ,pMi:geti Ausljihningen-j bei derien weniger Wert auf die 
• Gehauiglfei;^^ der geiegt wird, wird durch' 

die ^^tf indliiig UnabhSngigkeit von 

: Tole37£diz^n. im^;: VerschieiB eine Mogllchkeit geschaf f en, 

Kplberi^ .1^ Kblbenbolken als . Eiiizelteile • auszufiihren , 
. die die zusa^zl Ungenauigkeiten .ausgleichen xmd auf 

eiiie na<^ht^^ ver- . 

:zich:^et jiref d^ 

-. Da^bei e^ ;daa Problem der Drehmomentiibertragung zwischen 

,den.Rotpren^^^,u^^^ Kolbenbolzen. Geeignete Aus- 

fiihiT|ugeh hie^^^ 3 und 6 beschrieben. 

Sofei^n.^Ko'^^ als gesonderte Teile aus- 

gebildet sin^^^^^^^ ^ie ^kolbenbolzen zwischen ihren Lagerteilen 

vipi-t^iihaft^^^^ verseheh, wobei die 

. Kdlbente^nif ^ en i^^^^ u-iormigen Ausnehmungeh gelagert werden 

:(AnSp^che •n;^.^^^^^ :i:5)..-.bieise Au$fuhrung ermbglicht. in insbesonder 

l^gUnstiger;^^'W^^^ 'axiale und radiale Spiel des Antriebsrotors 

:.b^y. -^li^dro^orS^^^^^^^ dafi sich dabei die Schad- 

.immec^:^p^e^^ yerkndem. Die plattenformige Ausfuhnmg 
.;des Koi^^ den Kolberi aus Blech zu fertigen, 

\irob,ei::^d'ibsei von Toleranzen und VerschleiB 

•^'S^Vinid.YOi^^ 15).. 

/Biese A^^^ ftir Maschinen mit hohem 

Durchsatz/ i Toleranzen- und Ver-. 

schleifii^abha^gigkeit ^^^^^^ verstSrkt, wenn der Kolben, 

wip:.in.^ M zweiteilig: ausgeftthrt ist, 

xmd. aiis zv^^ aufeinander liegen. 

grd^Sgiic^ zweckaafligste 

jAUsfUImih darin, . dafl dieser aus zwei 

und die 

.gegen^^if^^^^^ iiber eine Mitnehmerscheibe 

abges^iizt- v^^ UT^er ^^^6 Kolbenbolzen und 

maufh de^ .ip^^ den nachsten kolben uhd Blind- 

rotor^ U^^^ dieser AusfUhrung konnen die 

Kblbenl^dizeh.:m^^^ KolbenhSlfte einsttickig ausge- 

^aiirt^s^ih...j; >''v;^ . ■ 
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Bei mehrteiliger AusfUhrung von Kolbenbolzen einerseits 
xmd Kolben andererseits werden die u-f8pmigen Kolbenhalften 
so ausgebildet, daB die StirnflSchen der u-f6rmigen Schenkel 
als Auflagerfiachen aiif dem Kolbenbolzen ausgebildet sind. 
(Anspruch 11). Die Dichtung des Kolbens gegenUber dem. Kolben- 
bolzen geschieht dabei durch eine zur Schwenkachse parallele 
Dichtleiste in den jeweiligen Kolbenbolzen, durch welche die 
nicht auf diesem Kolbenbolzen abgestUtzte KolbenhSlfte gegen- 
Uber diesem Kolbenbolzen abgedichtet wird (Anspruch 21 bis .23). 
Die eingesetzten Pichtleisten sind einem Verschleifl nur durch 
eine einfache Bewegung imterworf en. Dieser Verschleifl kann 
ohne weiteres durch f edemde AbstUtzung der Dichtleisten mit 
praktisch unbegrenzter Lebensdauer ausgeglichen werden. 

Bei Hochdruckmaschinen kann es ebenso zweckmSfiig sein, die 
Rotore gegenuber dem ZylindergehSuse in Norinalebene zur 
jeweiligen Rotorachse abzudichten. Ausftihrungen hierfUr ent- 
halten die AnsprUche 24 bis 30. 

Bei einer fur hohe Drucke geeigneten Ausfuhrung sind die 
Druckstutzen nahe an jeder Rotorlagerung angeordnet, wobei 
das Gehause in einer Normalebene zur Antriebswelle geteilt 
ist. 

Zur Lagerung der Rotore in dem Zylindergeh^use werden nach 
den Anspruchen 31 und 32 hydrodynamische bzw. hydrostatische 
Mittel vorgesehen. Im folgenden werden Ausfiihrungsbeispiele 
der Erfindung anhand der Zeichnung beschrieben. 

Fig. 1 zeigt das Explosionsbild einer Kraft-, oder Arbeits- 
maschine mit klauenartigem Drehkolben. 

Fig. 2 zeigt das Schnittbild einer Kraft- oder Arbeitsmaschine 
mit klauenartigem Drehkolben. 

Fig. 3 zeigt das Explosionsbild einer Kraft- oder Arbeitsmaschine 
mit einem Drehkolbenpaket mit Mtnehmerscheibe. 

Fig. 4 zeigt ein 'Schnittbild einer Kraft- oder Arbeitsmaschine 
mit einem Drehkolbenpaket mit Mitnehmerscheibe. 
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Das ZylindeFgehause i^t aus den Gehauseteilen 1 und 2 
zusammengiesetzt. In dem Gehauseteil 1 ist in Lagerung 3 
die Antriebswelle 4 gelagert, in die ein Drehmoment einge- 
.bracht wird. Die Antriebswelle 4 trSgt an ihrem freien Ende 
den .Antriebsrotor 5, welcher u-formig gegabelt ist und 
die Rotorgabelflanken 6 mit den f luchtenden Bohrungen 7 
aufweist. .. 

In dem Gehauseteil- 2 ist in Lagerimg 8 die Blindwelle 9 
mit. Rotor 10 gelagert. Der Blindrotor 10 muB nicht mit den- 
selben Abmessungen wie der Antriebsrotor 5 sein - u-f8rmig 
gegabelt "und besitzt die Gabelf lanken 1 1 mit den f luchtenden 
Bohruiigen 12. . . 

Der Koiben der erf indxingsgemSfien Kraft- oder Arbeitsmaschine 
besteht in den dargestellten Fallen aus zwei Kolbenhalften 13 
und 14. .Jede dieser Kolbenhalften besitzt eine plattenfSrmige 
Gestalt, und ^ede Platte aus dem U-Grund 15 und den U-Flanken 16 
best.eht» Die Dicke des U-Grundes 15 ist jewells etwas geringer 
als die ErhebTung der U-Flanken Uber den U-Grund. Die Kolben- 
halften i3'i 'i4.sind .derartkongruent ausgefiihrt, daS sie einer- 
seits genau klauenartig ineinanderpassen oder iiber eine Mit- 
nehinerscheibe ihre Mbmente und Kraft e Ubertragen. 

Dieser aus .deh Kolbenhalften 13, 14 bestehende Koiben ist 
zwischen den Gabelf lanken -6 des Antriebsrotors 5 und den 
Gabelf lanken 11 des Blindrotors 10 in den darin befind- 
licheh. fluchtehden Bohrungen 7 bzw. 1,2 mittels Kolbenbolzen 17, 
18 schwehkbar. gelagert. Die Kolbelbolzen besitzen ebenfalls 
eine U^farmige Ausnehmung,. deren ¥eite der Innenweite zwischen 
den Gabelf lanken 6 bzw. 11 entspricht. Durch diese U-fQrmigen 
Ausnehmingen entsteht. ein U-Grund 19 im Kolbenbolzen 17 und 
20 in. Kolbenbolzen 18. Die Kolbenhaifte 13 ist nun mit den 
Stirnfiachen der U-Flahken 16 in dem U-Grund 19 des Kolben- 
bolzens 17 gelagert. tJmgekehrt ist die Kolbenhaifte 14 mit 
dfeii Stirnfiachen Ihrer. U-Flanken auf dem U-Grund . 20 des Kolben- 
bolzens 18 gelagert. 

Die Abdichtungen der Kolbenhaifte 14 gegenuber dem Kolbenbolzen ' 
17 bzw. dess.en U-Grund erfolgt durch die Dichtleiste 21 mit 
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Feder 22 imd umgekehrt die Abdichtung der Kolbenhalfte 13 
gegenuber dem Schwenkbolzen 18 durch Dichtleiste 22 und 
Feder 24. 

Das Zylindergehause kaim so geteilt sein, dafl der Schnitt 
in einer Xquatorialebene zur Antriebswelle derart liegt, 
daB sowohl der Gehauseteil 1 als auch der Gehauseteil 2 
einen Saug- xand einen Druckstutzen aufweisen, oder so, daB 
der Gehauseteil 1 und 2 entweder einen Saug- oder einen Druck- 
stutzen aufweisen. 

Die dargestellte Konstruktion weist die erfindungsgemaBen 
Vorteile auf. Ein Vorteil besteht darin, daB im Gegensatz 
zu bisherigen Konstruktionen die abzudichtenden FlSchen an 
den Rotoren und am Kolben entweder eine rotatorische oder eine 
Schwenkbewegung, keinesfalls aber eine Uberlagerte Bewegung 
ausfUhren. Hierdurch werden VerschleiBprobleme vermindert. 
Der Kolben. wird lediglich gegenuber den Innenseiten der Rotor- 
gabelflanken 6 bzw. 11 abgedichtet, wo er verbal tnismaBig 
Icurze \md langsame Bewegungen ausfOhrt. 

Weiterhin wird gewahrlelstet, daB auf Herstellungstoleranzen 
und VerschleiB beruhende Ungenauigkeiten der kreuzgelenkartigen 
Verbindung zwischen den Rotoren ohiie Einf luB auf Punktions- 
tUchtigkeit und Lebensdauer bleiben. Ein weiterer Vorteil ist, 
daB diese Dichtungen durch KrSfte. oder Momehte nicht belastet 
werden. 

Es sei erwShnt, daB die Schwenkbolzen 17 bzw. 18 gegenUber dem 
U-Grund ihrer Rotoren 5 bzw. 10 ebenfalls durch Dichtleisten, 
Schmiemuten oder ahnliches abgedichtet sein kSnnen, ohne daB 
diese Dichtung durch KrSfte oder Moments belastet wird. 

Die Abdichtungen der Rotoren 5 und 10 gegenUber dem unteren 
Teil des Zylindergehauses erfolgt entweder durch einen sich 
auf den Wandungen ablagernden Schmier- oder Kondensatfilm 
Oder aber durch Dichtleisten, Olnuten oder Labyrinthdichtungen, 
welche jeweils in einer zur Antriebs- bzw. Blindwelle liegenden 
Normalebeiie angebracht sind. 



2eiio5i 

; pieVKoi^^ deh konturen langs ihrer Achse 

. den Boh?^ so daB sie ohne weiteres 

in dies6 JS^ Gegen axiales 

• VerscMet^en sin<l. dW^^ dadurch gesichert, daB 
-±iire:.lff-^^ des Kolbens bzw. 

V der kpjW . 

Verdrangierorgane der neuen Kraft- 
bdfer ArWiti^^ so auszufiihren,. 

• daB sich .di^^ mit- deri Rotoren "bei AbnUtzung, 

. Warme^ehiiiitig^^ '^^^^^ sonstigen Ungenauig- 

"keite3:if^;J^ diirch 13ru^^^ oder KrSfte auto- 

. ina^tts^^^^^^^ Kraft- oder Arbeits-' 

,;^€^)Mnerili^ die Mgli 

' DampiEkr^ Vrdrmepumpen, 
Vafejiimpumpe^^^^^ Druck- 

: . iTLiftmo:tb!£»eii^= .-HydromotQren> .Rimpen usw. in Koznpaktbauweise 
mit^ de^ gleicher BaugroBe .zum Vergleich 

init -hetkofl^^ fast unbegrenzter Lebensdauer 

liel^^zustelien V- \- * / ^ 
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BEZUGSZEICHENAUFSTELLUNG 



1 Gehausetell 

2 Gehausetell 

3 Lagerung 

4 Aatriebswelle . 

5 Antriebsrotor 

6 ■ Rotorgabelflanken, Antrleb 

7 Bohrung 

8 Lagerung 

9 Blindwelle 

10 Blindrotor 

11 Rotorgabelflanken, "blind 

12 Bolirungen 

13 Kolbenhalfte 

14 Kolbenhalfte 

15 U-Grund 

16 U-Flanken 

17 ' ' Kolbenbolzen 

18 Kolbenbolzen 

19 U-Grund 

20 U-Grund 

21 Dichtleiste 

22 Feder 

23 Dichtleiste 

24 Feder 

25 Mitnehmerscheibe 

26 AnschluBstutzenpaar 
27 • AnschluBstutzenpaar 

28 Wellendichtring 

29 Lagerzapfen 

30 Mitnehmernut der Kolbenhalfte 

31 Mitnehmernut der Mitnehmerscheibe 
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